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SISTEMAS DE PERFORACIÓN
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• SISTEMA DE POTENCIA

• SISTEMA DE SOPORTE E 
IZAJE DE CARGAS

• SISTEMA DE ROTACIÓN

• SISTEMA DE CIRCULACIÓN

• SISTEMA DE SEGURIDAD

COMPONENTES DEL EQUIPO DE 
PERFORACIÓN



Este sistema es esencial durante la
perforación. Su función es sostener en
el hoyo o extraer de él pesadas cargas
de tubos, por lo cual se requiere un
sistema de levantamiento robusto, con
suficiente potencia, aplicación de
velocidades adecuadas, frenos eficaces
y mandos seguros que garanticen la
realización de las operaciones sin
riesgo para el personal y el equipo.

SISTEMA DE SOPORTE E IZAJE 
DE CARGAS
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Está compuesto por La Estructura
Soportante y el equipo para el Izaje o
Levantamiento de cargas.



DERRICK (TORRE O MASTIL). 
Estructura vertical que da la resistencia necesaria
para subir y bajar la sarta de perforación. Es la que
proporciona soporte a la corona y al bloque viajero,
quienes a su vez sostienen, suben y bajan la sarta de
perforación. Esta estructura resiste dos tipos de
cargas: compresivas y la fuerza del viento.
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SISTEMA DE SOPORTE E IZAJE 
DE CARGAS

COMPONENTES

SUBSTRUCTURE (SUBESTRUCTURA)
La subestructura provee soporte al
mástil y las cargas del mástil. Este
también provee el suficiente espacio
para colocar el arreglo de
preventores.



TRAVELING BLOCK (BLOQUE 
VIAJERO)  

Pende del bloque corona mediante
las líneas de cable de perforación.
Permite levantar o bajar la sarta de
perforación.
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SISTEMA DE SOPORTE E IZAJE 
DE CARGAS

COMPONENTES
CROWN BLOCK (BLOQUE CORONA). 

Una serie de poleas fijadas en el tope de
la torre utilizadas para cambiar la
dirección de los cables desde el malacate
al bloque viajero. Es el medio por el cual
se transmite el peso de la sarta de
perforación a la torre.



DRAW WORKS (MALACATE) 

La principal función del malacate es
convertir la potencia a la operación de
levantamiento y proveer una capacidad
de freno para detener y sostener el
peso impuesto cuando se baja o levanta
la sarta de perforación.

El malacate contiene todos los
controladores para asignar la potencia
del equipo a la operación necesaria.
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SISTEMA DE SOPORTE E IZAJE 
DE CARGAS

COMPONENTES



DEADLINE REEL AND CLAMP (LINEA 
MUERTA Y ANCLA)

El cable de perforación esta envuelto a
través del motón viajero, corona y el tambor
del malacate; finalmente fijado en la línea
muerta, la cual es asegurada envolviéndose
en una bobina fija y asegurándose con una
grapa. (Bobina y grapa se conoce como la
ancla). Esto previene que el cable resbale y
caiga el motón viajero.
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SISTEMA DE SOPORTE E IZAJE 
DE CARGAS

COMPONENTES

HOOK (GANCHO)
El gancho es ubicado debajo del
bloque viajero. Este accesorio es
utilizado para levantar y
asegurar el swivel y kelly.



RAT HOLE (HOYO DE RATA)
Es una funda de acero extendida por
debajo del rig floor donde el kelly y el
swivel son guardados durante un viaje.

MOUSE HOLE (HUECO DE RATON)
Una funda de acero que se extiende
debajo del equipo donde se puede
alojar un drill pipe para efectuar una
conexión al kelly o a la sarta.
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SISTEMA DE SOPORTE E IZAJE 
DE CARGAS

COMPONENTES



El cable de perforación es el que está
conectado a través del bloque viajero y
mueve la cañería y la sarta de perforación
cuando se enrolla o desenrolla de un
tambor.
• Hay de múltiples dimensiones y tipos.
• Dependen de la función del equipo

especifico.

CABLE DE PERFORACIÓN

TIPOS DE CABLE SEGÚN SU CALIDAD:

• IPS (Improved Plow Steel)
• XIPS (Extra Improved Plow Steel)
• XX IPS (Doble Extra Improved Plow 

Steel)



RESISTENCIA DEL CABLE

𝑻𝒎á𝒙 =
𝑹𝒄𝒂𝒃𝒍𝒆

𝑭𝒔𝒆𝒈

La Tensión máxima en la línea viva o línea
rápida de acuerdo al tipo de cable de
perforación está dada por la siguiente
ecuación:

Donde:
𝑹𝒄𝒂𝒃𝒍𝒆= Resistencia a la tensión del cable.
𝑭𝒔𝒆𝒈 = Factor de Seguridad de Diseño

Operación Fseg

Línea o cable para herramientas
(perfiles)
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Rotary drilling line 3

Para levantar el mástil o bajarlo 2,5

Cuando se está bajando CSG 2

Trabajando tubería atascada y
operación parecida no muy
frecuente
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RESISTENCIA DEL CABLE



CABLE DE PERFORACIÓN

Si el cable de Perforación falla:
• Accidentes al personal
• Daño al equipo
• Perdida de la tubería de

perforación en el hueco

Para optimizar el uso del cable
debemos:
• Seleccionar la medida adecuada
• Cuidados del cable para evitar

daños
• Registrar el trabajo realizado por

el cable.
• Puntos críticos en el sistema.
• Seleccionar un adecuado

programa de corrida y corte del
cable.



TONELADA MILLA

El grado de desgaste que sufre el cable
de perforación está estrechamente
relacionado con la cantidad de trabajo
que ayuda a realizar.

La manera de medir el uso de un cable
es controlar el trabajo del mismo. Se
hace calculando el producto de la
carga que soporta, por la distancia que
recorre esa carga.
(Trabajo = Fuerza x Distancia)

La “Tonelada milla” se refiere al
levantamiento de un peso de una
tonelada corta (2000 lb) a la distancia
de una milla (1.6 km, 5280 pies).



CÁLCULO DE LA TONELADA 
MILLA

𝑻𝑴𝑽𝑪 =
𝑫 ∗ 𝑳 + 𝑫 ∗ 𝑾𝒎

𝟏𝟎. 𝟓𝟔𝟎. 𝟎𝟎𝟎
+

 𝑫 ∗ (𝑴 + 𝟎. 𝟓 ∗ 𝑪

𝟐. 𝟔𝟒𝟎. 𝟎𝟎𝟎
Donde:
𝑫 = Profundidad desde donde levantamos la
herramienta o hasta donde la bajamos (ft)
𝑳 = Longitud de un tiro de tubería (ft)
𝑾𝒎 = Peso unitario del sondeo (Primera tubería)
afectado por flotabilidad (lb/ft)
𝑴 = Peso del conjunto en superficie (aparejo, cabeza
de inyección, vástago) (lbs)
𝑪 = Exceso de peso afectado por flotabilidad (lbs)
𝑪𝒄 = Exceso de peso de cada herramienta (lbs)
𝒇𝒇 = Factor de flotabilidad
𝑳𝑯𝑻𝑨 = Longitud de la herramienta que da el exceso
de peso (ft)
𝑾𝒖𝑯𝑻𝑨 = Peso unitario de la herramienta que da el
exceso de peso (lb/ft)
𝑾𝒖𝑺𝑫 = Peso unitario del primer sondeo (lb/ft)
𝝆𝑳 = Densidad del lodo (ppg)
𝝆𝒂𝒄𝒆𝒓𝒐 = Densidad del acero (65,5 ppg)

𝑪 = 𝑪𝒄𝟏 + 𝑪𝒄𝟐 + ⋯𝑪𝒄𝒏 ∗ 𝒇𝒇

𝑪𝒄 = 𝑳𝑯𝑻𝑨 ∗ 𝑾𝒖𝑯𝑻𝑨 − 𝑾𝒖𝑺𝑫

𝒇𝒇 = 𝟏 −
𝝆𝑳

𝝆𝒂𝒄𝒆𝒓𝒐

Para un viaje completo:



Para perforar un tramo:

𝑻𝑴𝑻𝑶𝑻 = 𝟑 ∗ 𝑻𝑴𝑽𝑪𝑫𝟐
− 𝑻𝑴𝑽𝑪𝑫𝟏

Para sacar testigos (Coroneo):

𝑻𝑴𝑻𝑶𝑻 = 𝟐 ∗ 𝑻𝑴𝑽𝑪𝑫𝟐
− 𝑻𝑴𝑽𝑪𝑫𝟏

Para realizar un viaje corto:

𝑻𝑴𝑻𝑶𝑻 = 𝑻𝑴𝑽𝑪𝑫𝟐
− 𝑻𝑴𝑽𝑪𝑫𝟏

CÁLCULO DE LA TONELADA 
MILLA



CORRIDA Y CORTE DE CABLE

Los cables sufren esfuerzos por el
trabajo, y hay dos puntos donde el
esfuerzo es mayor, es el Punto
máximo Superior (PMS) y el Punto
máximo Inferior (PMI) , donde el
cable sufre los esfuerzos de las
sobretensiones por las frenadas y
los inicios de carga.
Asimismo, también en la corona y
en los puntos de cruce del tambor.
Para evitar que el cable trabaje
siempre en la misma posición, se
debe “correr” el cable de esos
puntos cada ciertas Ton-m y luego,
cuando cumple un valor dado, se
debe cortar (para evitar acumular
cable en el tambor)



CORRIDA Y CORTE DE CABLE

Los puntos críticos dependen de la altura del mástil y el diámetro del tambor.
En la tabla siguiente, se dan los largos de corte recomendados, en términos de Vueltas de
tambor, de ésta se determina el largo a cortar.

𝑳 (𝒇𝒕 = 𝝅 ∗
𝒅𝒕𝒂𝒎𝒃𝒐𝒓

𝟏𝟐
∗ #𝒗𝒖𝒆𝒍𝒕𝒂𝒔

LONGITUD DE CABLE 

A CORTAR



CORRIDA Y CORTE DE CABLE

TONELADA MILLA MÁXIMA

𝑇𝑀𝑀Á𝑋 = 𝐿 𝑓𝑡 ∗ 𝑇𝑀𝑡𝑎𝑏𝑙𝑎


